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Objetivo

Desarrollar una interfaz grafica de usuario para la
programacion de un PLC implementado con un
microcontrolador ARM Cortex M4.



Descripcion general del sistema
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Figura 1. Diagrama de la arquitectura general de la interfaz de usuario y el PLC implementado con un
microcontrolador ARM Cortex M4,



Descripcion del hardware del PLC
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Figura 2. Render de la tarjeta electrdnica diseflada para el PLC implementada con el microcontrolador ARM
Cortex-M4



Circuitos electronicos de entrada y salida
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Figura 4. Circuito de las salidas digitales



Diagrama de flujo de la logica del firmware del microcontrolador
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Diagrama de flujo de la interfaz de usuario
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Interfaz de programacién grafica de PLC
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Figura 5. Disefio de la interfaz grafica de usuario.




Aplicacion

Se requiere de un proceso que realice lo i PEIIS PE13
siguiente: I I [\] GET)
1. Al presionar el boton de inicio (PB0), una
banda transportadora (PE13) desplaza unos TBII oA
contenedores. 11 :\RESED
2. Cuando un sensor S1 (PB1) detecta al PE14
contenedor, la banda transportadora se " ()
detiene. ss|er
3.  Uncilindro A1 (PE14) se extiende para abrir 2
una compuerta por un tiempo T que llena | = s
con material X al contenedor posicionado s e e &)
debajo. PCO —>| Reset

4. Posteriormente se incrementara un
contador interno para repetir el proceso
Unicamente 5 veces.

Figura 6. Diagrama en escalera de
un sistema automatizado.



Cargar un programa
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Figura 7. Boton para cargar el
programa al microcontrolador al
terminar la programacion.

Figura 8. Visualizacion del codigo al
cargar la programacion en el
microcontrolador.
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Conclusiones

 Se desarrollo una interfaz grafica de usuario para la
programacion de los puertos de E/S, temporizadores,
contadores, funciones logicas y convertidor analogico
digital.

« Se comprobo su funcionamiento por medio de una tarjeta
que utiliza el microcontrolador ARM Cortex-M4

« Se diseno el circuito electronico con elementos de potencia
para las E/S del microcontrolador ARM Cortex-M4
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